
Recherches Projet technique

Rendez-vous avec
notre tuteur

Conception d’un contrôleur moteur
de puissance pour Vélos et Vélis

Clôture
du projet

Récupération de
matériel

Répartition et
division des

tâches

Réalisation de
tests

Initiation à la
bibliographie

Écriture de l’état de
l’art

Rendu
article scientifique

Soutenance
INSA

Rendu du livrable et
démonstration

Partie
automatique

Partie Sécurité

Réalisation de
deux PCBs

Fiabilité de
Bluetooth pour un

µcontrôleur

Low tech, sans
microcontrôleur

Classique, avec
microcontrôleur

Cartes PCB,
µcontroleur VESC,

Carte Bluetooth

Overleaf/Latex

Zotero

Création du
dépôt sur git

Modélisation du
système

Tests
d’alimentation de

la charrette

Tests d’attaques
Bluetooth

Tests de
l’asservissement

de moteur

Compiler le projet
VESC sur un
µcontrôler

Simulation MATLAB

Tests physiques
avec bras, ressort,

µC

Rendu de l’état de l’art
aux bibliothécaires et  

aux tuteurs

Collaboration
Mise en commun
de l’avancement

1 rendez-vous
chaque semaine
minimun de toute
l’équipe et tuteurs

Plan de l’état de
l’art

Recherches
bibliographiques

Écriture

Définition de
deadlines à chaque

étape

Mise à l’arrêt de la
charrette

Contacter des
personnes dans le

domaine 

Rédaction de
l’article

scientifique

Citation des
références

Cours de anglais
scientifique

Mise-en-forme

Contact des
différents

intervenants
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